N PRIPADOVA STUDIE

POLOAUTOMATICKA LINKA o
ULEHCILA PRACI PRI SESTAVOVANI
TRANSPORTNICH OBALU

Spolecnost Brose Cz dlouhodobé dodava pro segment automotive. Zakaznik siurcuje obal, do kteréeho se bude balit
aVvétsinou sejednda o objemné plastove skladaci boxy typu KTP nebo znacky Magnum. V ostravskem zavode spo-
lecnost zavedla inovaci piri manipulact s tézkymi boxy pro automobilku Volvo. Nekdejsi svarovaci robot nasa-
zeny vramci poloautomatickeho projektu vyrazné ulehcil pracilidem, ktefi celou sménu s obaly manipuluji.
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Manipulace

s tézkymi obaly

Pracovisté stavby baleni pro projekt

Volvo patfilo k tém s nejvyssi svalovou

z4té7i, a to z dlvodu kazdodenni manipu-

lace s tézkymi paletami a dfevénymi ramy.

Z4t&z dosahovala az 23 350 kilogramU na jednu
sménu. Z tohoto ddvodu museli byt na pracovisti tfi
operatori. Presto zde byla vysoka fluktuace, kterd dosa-
hovala aZ padesétky pracovnikl roéné.

Od plneé k ¢éastecné
automatizaci

Oddéleni Logistika se touto situaci dlouhodobé
zabyvalo a ve spolupraci s kolegy z oddéleni
Vyrobni technologie se podafilo nalézt fe-
Seni v podobé ¢astecné automatizace.
Vysledny navrh podital s usnadné-

nim manipulace s paletami, jez
predstavovaly nejvétsi porci

zatéZe na tomto pracovisti.

Propocet néavratnosti

pak vedl kimplemen-

taci poloautoma-

tického reseni.
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Takto vypadalo
pracovisté pred

implementaci
poloautomatické linky.

W

Vysledkem /?
projektu,

ktery se tykal
obald Volvo, je moderni
poloautomatizované pracoviste,
které nejen podstatné usnadnilo praci
lidem, ale dalo také $anci obzivnout robotovi,
se kterym se uz jinak v dalsi praci nepocitalo.



Jiz vyfazeny robot nasel nové
uplatnéni, a to vramci projektu
pro automobilku Volvo.

feSeni spocivalo
v automatickém podavani
& palet na pohyblivy pas
0 prostrednictvim robota, stavbé
0% baleniv ergonomicky lepsi pozici
, % a zaroven se pocitalo s automatickym
()\ stohovanim postavenych palet pro odvoz
v do vyroby. Odpadla tak nutnost manualni
4 manipulace s tézkymi paletami, ¢imz se snizila
0 celkova zatéz na 12 850 kilogram{ na sménu

a zaroven se vyrazné zlepsila celkova ergonomie tohoto
pracovisté.

JQ‘S PGvodné pfipravené
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% Na zakladé provedené kalkulace bylo zjiSténo, Ze navrzené
feSeni neodpovida standarddm spole¢nosti Brose Cz spojenym
s navratnostiinvestic. Proto se hledala nova varianta, pfi které by
se funkénost celého konceptu zachovala, ale naklady by se snizily
na prijatelnou mez. ,Povedlo se najit vhodného a jiz nepouzivaného
svarovaciho robota, ktery mohl po nékolika Upravach splnit potfebné
parametry. Vyuzitim tohoto starsiho robota se usetfila nemala
Castka a cely projekt se tak dostal do zelenych ¢isel s navratnosti
dva roky,” pfipomina Ivo Dienelt z oddéleni Projects &
Planning/Logistics ostravského zavodu spole¢nosti Brose.
Investice byla schvélena a s podporou tymu Vyrobni
technologie byl vytvoren finalni navrh automatické
stavby obald, ktery byl realizovan v srpnu 2020.

Diky robotické manipulaci
se o polovinu snizila celkova

g z4téz pro pracovniky logistiky,
& ""?i kteff manipuluji s transportnimi
= obaly. Celkovy pohled na nové
¥

poloautomatizované pracovisté
v ostravském zavodé.
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